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NMEA 2000 USB GATEWAY YDNU-02

Das Gateway sendet die Daten eines NMEA 2000 Schiffsnetzwerks auf einen PC, Laptop oder
Tablet-Computer mit Microsoft Windows, Mac OS oder Linux. Mit ihm bekommen Sie die
Schiffsdaten aus den Schiffsnetz fiir Kurs, Geschwindigkeit, Position, Windgeschwindigkeit
und -richtung, Wassertiefe, AIS Nachrichten von Wasser- und Luftfahrzeugen und andere
Navigationsdaten in ein Computerprogramm.

Das Gerat funktioniert als Gateway in beide Richtungen, sodass es auch mdéglich ist
Nachrichten von der PC Applikation an das NMEA 2000 Netzwerk zu senden. Dies erlaubt es
zum Beispiel, AIS Daten von einem PC USB-Empfanger an einen Kartenplotter zu senden oder
auch den Autopiloten zu steuern.

Betriebsmodi:

> 0183. Das Gerat konvertiert von NMEA 2000 zu NMEA 0183 und zurlick. NMEA 0183 wird dabei
von praktisch allen PC Navigationsprogrammen, inklusive OpenCPN. unterstitzt. Die
Konvertierung beinhaltet alle wichtigen Daten, wie AIS, DSC, Routen/Wegpunkte und Autopilot.

> N2K. Das Gerat sendet alle Nachrichten in einer Bindrform vom NMEA 2000 zum PC und zuriick
und ist dabei kompatibel mit Coastal Explorer, Expedition, Polar View, OpenSkipper und
einigen anderen Navigationsprogrammen.

v

RAW. Das Geréat sendet alle Nachrichten im Textformat vom NMEA 2000 zum PC und zuriick.
Sie kdnnen die Nachrichten in einer Datei speichern oder in Echtzeit mit einer kostenloser
CAN-Log Software tiberwachen (Mac OS X, Windows, Linux). Auch in Expedition unterstiitzt.

> AUTO. In diesem Modus analysiert das Gerét die Verbindung mit dem PC Programm und wéhit
automatisch den optimalen der drei zuvor genannten Betriebsmodi.

Eigenschaften:

» Es werden keine Treiber fiir Windows 10/11, Linux und Mac OS X
bendtigt;

v

Erlaubt die Kontrolle von Raymarine SeaTalk NG Autopiloten
liber NMEA 0183;

Kompatibel mit J1939 Netzwerken;
Galvanische Isolation zwischen NMEA 2000 und USB.

v

v

» IP67 wasserdichter weiblicher oder nicht-wasserdichter
mannlicher USB-Anschluss;

» Raymarine SeaTalk NG oder mannlicher NMEA 2000 Micro Anschluss.

Durchschnittliche Stromaufnahme per USB: 35 mA

Stromaufnahme per NMEA 2000: 13 mA EUR € 2 |.|.9

Kabelldnge (zwischen Geh&duse und Anschluss): 450 mm
Gehauseldnge des Gerats: St mm




Das Gateway erlaubt es Ihnen die Daten eines NMEA 2000 Schiffsnetzwerks auf einem Laptop,
Tablet oder Smartphone zu senden. Farbige Web Anzeigeinstrumente auf einer integrierten
Webseite erlauben es Ihnen, die Daten des Bootes direkt in einem Browser anzeigen zu
lassen. Sparen Sie sich Apps und zusatzliche Gerate, wie Displays und Monitore. Kontrollieren
Sie ihr Boot bequem von Ihrem Sitz mit dem Smartphone!

Das Gateway unterstiitzt TCP und UDP Netzwerkprotokolle (beide kdnnen zeitgleich aktiviert
sein). Mit dem UDP Protokoll ist die Anzahl der Clients unlimitiert (physische Gerate oder
Softwareapplikationen). Kompatibel mit praktisch allen Schiffsapplikationen, wie Navionics,
MaxSea, iNavx und OpenCPN.

Eigenschaften

> Besitzt einen beidseitigen Konverter zwischen
dem NMEA 2000 und dem NMEA 0183 Protokoll;

» Die Web Anzeigeinstrumente erlauben die s
Kontrolle des Digital Switching Equipments, 5.56 7187 6 10.30 53.40
sie kdnnen alle Daten von zwei Motoren o0 O o 5 =
anzeigen lassen, bis zu 15 Batteriebanke, 10
Tanks aller Typen und es unterstiitzt alle BLK 2 3 4 | SET
Hauptnavigations- und Umgebungs-Daten; Web Anzeigeinstrumente (IPhone)

» Zeichnet Bootsdaten im internen Speicher auf
und kann sie in die Cloud hochladen (siehe
Seite 4);

» Kann als kabelloser NMEA 2000-Extender
fungieren und zwei oder mehr physische
Netzwerke verbinden;

» Kann als WLAN-Access Point fungieren oder
mit einem existenten WLAN-Netzwerk
verbunden werden;

» Erlaubt die Kontrolle von Raymarine SeaTalk ATS Daten in SEAiq Open IPhone app
NG Autopiloten liber NMEA 0183;

» Unterstiitzt Firmwareupdates liber WLAN und
das loggen von Diagnosedaten;

» Kostenlose Diagnosesoftware fiir Microsoft
Windows, Mac OS X und Linux wird mitgeliefert;

» Beinhaltet einen internen Webserver fir die
Konfiguration, Diagnose und die Web
Anzeigeinstrumente (IPhone) fiir
Webbrowser.

Mit SeaTalk NG oder N2K Stecker

WLAN Module: 2.4 GHz 802.11b/g/n
Reichweite der integrierten WLAN-Antenne (ohne Hindernisse): 30 m / 100 ft

Stromaufnahme: 43 mA bei 7..17 V
Gehauselange des Geréats: St mm
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Das Gateway verfiigt liber einen standart RJ45 Ethernet Anschluss, ggf. wird ein Adpater
bendtigt um das Gateway mit dem Bordnetzwerk zu verbinden. Der direkte Anschluss an einen
PC Gber ein standart Computerkabel ist auch moglich.

Das Gerat linterstiitzt NMEA 0183 und NMEA 2000 Datenfliisse dazu werden TCP und/oder UDP
Protokolle verwendet. Es hat einen bi-direktionalen Konverter zwischen NMEA 0183 und NMEA
2000. Diese Funktionen erlauben es, alle Daten inklusive AIS, auf dem PC sichbar zu machen.
Managen sie alle Arten von NMEA Sensoren inklusive eines Autopiloten tber eine
Navigationssoftware auf dem PC oder Laptop. Zwei Beispiele, wenn sie Open CPN verwenden
wird nur NMEA 0183 unterstiitz bei Expedition werden NMEAO183 und NMEA 2000

unterstiitzt. Das Gateway hat drei Datenserver (TPC/UDP) hieriiber kénnen diverse
Einstellungen vorgenommen werden.

Eigenschaften des Gateways:

» Es kann konfiguriert werden eine statische IP Adresse zu verwenden, oder eine IP
automatisch zu generieren, es kann auch als DHCP Server arbeiten;

Es ist kompatibel mit 10Mb/s, 100 Mb/s und 1000 Mb/s Ethernet Netzwerken;
Eingebauter Galvanischer Isolator zwischen NMEA 2000 und dem Ethernet Netzwerk;

Es unterstiitzt mDNS und Bonjour Protokolle und wird leicht im Netzwerk erkannt;

yvyVvYyy

Es zeichnet Schiffsdaten im internem Speicher auf und kann sie zur Cloud hochladen
(siehe Seite 4);

» Das Gateway hat einen internen WEB Server fiir Einstellungen, fur Firmware Updates und es
unterstiitzt Web Anzeigen;

» Uber zwei Gateways kénnen zwei NMEA 2000 Abschnitte tiber Ethernet verbunden werden;

» Es unterscheidet sich vom Vorganger Modell YDEN-02 durch einen leistungsstarkeren Prozessor.

Spannungsversorgung (iiber NMEA 2000 Netzwerk: 7..17V
Stromverbrauch: 48mA (1LEN)

Galvanische Isolation von NMEA 2000: 1.500 VRMS
Abmessungen des Gateways: Stmm




Yacht Devices Cloud

Der Cloud Service ist ein freier Online Service fiir unsere NMEA 2000 Gateways und Router.
Folgende Gerate werden unterstiitzt Wifi Router YDNR-02, WiFi Gateway YDWG-02 und das
Ethernet Gateway YDEN-03.

Diese Gerdte kdnnen Navigationsdaten, Wetterdaten, Motor-, Tank und Batteriedaten sowie
Daten aus einer Digital Switching Ausrilistung aufzeichnen. Diese Daten kdnnen auf die
Website hochgeladen werden und in eine Tabelle oder einen GPS Track exportiert werden.

Wenn das Ethernet oder WiFi Gateway auf dem Boot Zugang zu einer Internetverbindung hat,
kann ein automatischer Upload der Daten in die Cloud eingestellt werden. Dazu miissen sie
sich nur fiir den Cloud Service anmelden. Sie erhalten einen Zugangscode fiir das Device.
Dieser Code wird in den Einstellungen im Gerat hinterlegt.

» Teile Deine Segelabenteuer mit
Freunden und Familie;

» Teile Daten von mehreren Booten
auf einer Seite (Wiederholung
einer Regatta oder Wettfahrt);

» Unbegrenzter Speicherplatz flir
alle Aufzeichnungen;

» Zugriff auf die Daten von zu
Hause;

» Uberwache die Yacht am
Ankerplatz oder in der Marina; Demo-Boote bei YD Cloud

» Sparsame Satellitendateniibertragung (2kB fiir 24 Punkte).

Die Bootsdaten konnen mit registrierten Nutzern der Cloud geteilt werden, liber einen
"geheimen" Link mit allen anderen. In beiden Fallen ist keine App erforderlich, alle Daten sind
liber den Webbrowser abrufbar. Man kann dem Track der Yacht auf der Karte folgen oder
gesegelte Strecken wieder aufrufen und abspielen.

Anders als beliebte Tracking Systeme, sammlen wir liber angeschlossene Sensoren eine Fiille
von Bootsdaten wie den Ruderwinkel, den Luftdruck, Roll und Pitch Daten, Treibstoffverbrauch,
Temperatur usw. Die Daten ermdglichen es eine Regattafahrt in allen Details zu analysieren.

Learn more: https://cloud.yachtd.com/ FR EEWARE l.f




NMEA 2000 Wi-Fi Router YDNR-02

Dieser Router stellt leicht eine Verbindung zwischen Marineinstrumenten und mobilen
Endgeraten her. Er unterstiitzt alle gdngigen Marine Protokolle und ist kompatibel mit

nahezu allen Marine Software Anwendungen. Auch ohne eine installierte Software und ohne
Internetverbindung kdnnen Daten im Web Browser dargestellt und verwaltet werden.

Der Router ist ausgertistet mit NMEA 2000 und SeaTalk Eingéngen, zwei NMEA 0183 Eingangen
und er hat drei TCP/UDP Daten Server sowie einen eingebauten Web Server, liber den das Gerat
konfiguriert wird und auch Softwareupdates installiert werden kénnen. Uber WiFi kann ein
eigenes Netzwerk gedffnet werden (Access Point), man kann ihn auch in ein existierendes
Netzwerk integrieren.

Eigenschaften:

» Eingebaute Web Anzeigen, sie erlauben die
Anzeige der Bootsdaten in jedem Web Browser;

» Zeichnet automatisch Track und wichtige
Reisedaten im internen Speicher auf und
kann sie in die Cloud hoch laden (siehe Seite 4);

> Flexibles Routing, Filterung von Daten und
das Ubersetzen unterschiedlicher Protokolle
zwischen allen Eingédngen, Servern und Datenformaten;

» Einsatz als NMEA 2000, 0183 oder SeaTalk Wireless Extender.
Die Verbindung zu zwei oder auch weiteren mobilen Gerdten ist méglich;

» Freie NMEA 2000 Diagnose Software fiir Windows, Mac OS X und Linus ist enthalten;

» Alle Datenverbindungen kdénnen in einem Browser angezeigt werden um ggf. Fehler im
Datenverlauf zu beheben.

Einsatzmoglichkeiten:

» Verbindung dlterer Instrumente oder Autopiloten mit modernen Kartenplottern liber das
NMEA 2000 Interface;

» Verbindung von Ausriistung mit unterschiedlichen Datengeschwindigkeiten und Protokollen
(zum Beispiel SeaTalkl zu NMEA 0183 oder NMEA 2000 wandeln, 4800 Baud GPS Empfanger
mit einem 38400 Baud AIS Transponder oder einer Funkanlage mit eingebautem AIS
Empfanger);

» Datenlibertragung zu Marine Apps wie: iSailor, Expediton, Coastal Explorer, iNAVx,
Navionics Boating und anderen Navigations-Apps;

» Management und Uberwachung der Yacht {iber das Internet (VPN Access zum schiffseigenem
WiFi Netzwerk ist erforderlich).

WiFi Modul: 2.4 GHz 80211 b/g/h

WiFi Reichweite bis zu: 50 m / 160 feet EUR € 3 Lfg

Max Stromaufnahme alle NMEA 0183 Eingénge mit 100 Ohm Widerstand: 60mA
Abmessungen ohne Antenne (LxBxH): 85x45x28 mm




NMEA 0183 Multiplexer YDNM-02

Der schlaue Multiplexer mit flinf NMEA 0183 Eingéngen und einem SeaTalkl Eingang,
registriert automatisch die Datengeschwindigkeit an jedem Port. Er 1asst sich einfach mit

einem Klick tiber den Schalter konfigurieren! Zusatzlich verfiigt er Gber flexible Filter,
Routing Regeln und 1asst Softwareupdates zu.

Der Multiplexer 1asst sich ganz einfach installieren: statt eines Laptops und einer speziellen
Software bendtigen sie nur eine Bliroklammer fiir die Einstellungen. Der Multiplexer verfligt
tiber sechs vorkonfigurierte Standard Einstellungen mit unterschiedlichen Port
Geschwindigkeiten und Datenverlaufs Vorgaben.

> 5x NMEA 0183 (2 x TX/RX, 1x TX/RX Preset #1

1 H — Autopilot trol
mit galvanischer Trennung S dvrtercontral ] s
2500 Vrms, 2x nhur RX]' (:) | __GPS. AlS, Heading, Rudder, | 35400 ~ AUTO LGPS |
! ! Depth, Wind L
» 1x SeaTalkl Eingang (diverse Daten

aus dem SeaTalkl Netzwerk werden
libertragen);

» Beide NMEA 0183 Protokolle werden
unterstiitzt (RS-232 single ended
oder RS-422 differential);

GPS
AlS PS5 P2 DSC

4//0\\§‘
1) ) 4800
()
ligy
Heading, Rudder

- ST B Eoa—
IR ¢ o AUTO|_Autopilot control AUTOPILOT

1

i 0)))) )

» Die NMEA Eingange kdnnen in den % 2 2’ )
Geschwindigkeiten konfiguriert (o200) Routing: f ; il
werden von 300 bis zu 115200 Baud, ST st 5
auch AUTO Speed ist mdglich;

Preset #6

» Bi-Direktionaler Datenaustausch i dislay NHEA 0163 Falkere
zwischen SeaTalk und NMEA 0183 chartplotter —
mit Autopiloten Unterstiitzung; m 4800 4800 Segomtry

» Individuelle Filter auf allen — :harfp/af?er

Eingdngen (nach Datenverlaufs e T
Nummer, NMEA 0183 Datensatz m
Formatierung oder Talker ID) fiir o o

eingehende oder ausgesendete Daten; 4800

Depth, Wind

» ,Tunnel” Modus um ,nicht Standard”
Gerate oder Navtex Ausriistung zu El:-

verbinden; (@o % Routing:
» Eingdnge kdnnen auf sich selbst st ST

geroutet werden (Voreinstellung #6) Configuration presets #1 and #6
um das Gerat als NMEA Verstarker,

Netzwerk Erweiterung oder als Buffer einzusetzen.

1 1
2 2
3 3
—
5 5
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-
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Spannungsversorgung: 7..16 V

Stromverbrauch: alle Eingdnge mit 100 Ohm Widerstand: 60mA EUR € 18 9

Empfanger Eingang Absicherung: (port #1, #2, #3, #5 / port #4): 12 / 96 kOhm
Abmessungen: (LxBxH) 85x45x28 mm




NMEA 0183 Wi-Fi GATEWAY YDWN-02

Das Gateway ermdglicht es, 2x NMEA 0183 Marine Daten an einen PC oder ein Smartphone /
Tablet zu senden und die Navigation lber eine kompatible Software zu steuern.

Mit diesem Yachtdevice kénnen diverse Datensatze von Navigationsinstrumenten in Wifi
Daten lbersetzt werden. Folgende Datensatze werden unterstiitzt: Kurs, Geschwindigkeit,
Position, Windgeschwindigkeit und Windrichtung, Wassertiefe und AIS Daten. Das Gateway
arbeitet in beide Richtungen und ermdéglicht es die Yacht liber nahezu jede Marinesoftware
zu steuern. Beliebte Programme wie OpenCPN, iNavx, Expedition, Coastal Explorer und MaxSea
verwenden die NMEA 0183 Datensatze.

NMEA 0183 SeaTalk TCP/UDP Web Anzeigen Aufzeichnung
2 TX/RX Nein 3 Ja Ja

Das Gateway verfiigt Uiber drei TCP/UPD Netzwerk Server mit individuellen Einstellungen und
Filtern. Es 1asst sich ganz individuell auf ihre vorhanden Gerdte und Datensatze anpassen.

Der eingebaute Web Server macht es einfach
das Gateway einzustellen, Firmware Updates
zu installieren und den Datenfluss
aufzuzeichnen. Es verfligt auRerdem Uliber
Virtuelle Anzeigeinstrumente die die
Instrumentendaten in jedem Web Browser
anzeigen. Die virtuelle Web Anzeige hat vier
unterschiedliche Seiten mit konfigurierbaren
Layouts, sie wahlen welche Anzeigen
dargestellt werden und welche
Instrumentendaten ausgelesen werden. Eingebaute Web Anzeigen

Im internen Speicher zeichnet das Gateway automatisch den GPS Track, mit Wetterdaten,
Tiefendaten und ggf. weiteren Daten auf (bis zu 32000 Wegepunkte). Diese aufgezeichneten
Daten kénnen von der Internen Web Seite zu GPX hochgeladen werden. (fiir Garmin MapSource,
Googel Earth oder andere Geographische Anwendungen.) Auch CSV Files werden unterstutzt.

» Zwei konfigurierbare NMEA 0183 Ein- / Ausgédnge von 300 - 155200 Baud;

> Beidseitig ,single ended” (RS-232) und , differential” (RS-422) NMEA Verbindungen sind
unterstitzt;

» Das Device erschafft sein eigenes WiFi Netzwerk oder kann mit einem bereits existierenden
Netzwerk verbunden werden;

» Bei Einsatz von mindestens zwei Gateways arbeiten sie als NMEA 0183 Wifi Erweiterung und
erlauben den Zugang zu zwei oder mehr Anzeigegeraten.

Wifi Modul 2.4 Ghz-802,11b/g/h
Wifi Reichweite bis 50m (160 feet)

Durchschnittlicher Verbrauch 47 mA
Gehduse ohne Wifi Antenne (LxBxH): 85x45x28 mm
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NMEA 0183 Wi-Fi ROUTER YDWR-02 /u(.g\. -

Der Router ist ein intelligenter 4-fach NMEA 0183 und SeaTalk 1 Multiplexer. Er stellt Daten

von diversen Marine Instrumenten fiir einen PC oder ein Smartphone / Tablet zur Verfiligung.

Der Router hat dieselben Eigenschaften wie der YDWN-02, hat aber vier NMEA Ports und einen
SeaTalk 1 Eingang. Bei SeaTalk sind in der Regel mehrere Gerate untereinander vernetzt, die
Daten miissen nur einmal aus dem SeaTalk Netzwerk geholt werden. Der Router arbeitet so
auch als Ubersetzer von SeaTalk 1 zu NMEA 0183 zu WiFi. Auch die Kontrolle eines SeaTalk 1
Autopiloten Systems, der mit den Instrumenten vernetzt ist, wird so liber NMEA 0183 mdglich.

NMEA 0183 SeaTalk TCP/UDP Web Anzeigen Aufzeichnung
4 TX/RX Ja 3 Ja Ja
Flir den Preis eines normalen Multiplexers i
erhalten sie ein absolut flexibles o Fw— [s1] toruorsene
Yachtdevice, das liber einen Web Browser FT— S PUE— Pa—
auf einem Smartphone oder Tablet ganz " . . . . .
einfach konfiguriert werden kann. Sie kénnen |~ e e e e .
. . . . . Ol
die Geschwindigkeit der einzelnen Ports s e e
: - iy 0
einstellen, oder auch Datensétze, die nicht - - = =
: : : Port #4 o =} o v o Cd td v v
gesendet werden sollen, mit einem Klick
StOppen SeaTalk (ST) o 2 7 ¥ @ a @ @ @
Server #1 (=] @ “ vl 7 vl (=] (=] (=)
Der Router kann sogar Navtex Daten oo o u e
libertragen und NMEA 0183 Datenséatze ohne L
Server #3 a @ ] ] @ v (m] (=] (=]

eine Checksum zu generieren. Diese Technik
nennt man ,Tunnel Modus" er kann fiir jeden [ Upaate |
Port separat eingestellt werden und auch fiir

jeden Datenlieferanten.

Einstellungen zur Weiterleitung
Dieser Router ist ideal wenn sie Uber einen Seekartenplotter verfiigen der nur einen

NMEA 0183 Eingang hat. Der WiFi Router wird an den NMEA Eingang angeschlossen und alle
erforderlichen Daten werden an den Plotter libertragen.

Eigenschaften (zusatzlich zum YDWN-02):

> Vier bidiektionale NMEA 0183 Anschliisse, einer ist galvanisch isoliert (2500 VrMs);

» Ein SeaTalk 1 Port, erméglicht die gleichzeitige Ubertragung von SeaTalk 1 und NMEA 0183
Daten auf einen Plotter, ein Smartphone / Tablet oder P(;

»> Kontrolle von SeaTalk 1 Autopiloten tiber NMEA 0183 Hardware und Software;

» Bei Einsatz von mindestens zwei Geraten arbeiten diese als WiFi Erweiterung und lassen
den Anschluss mehrerer Endgerate zu;

» Unterstiitzt $STALK Datensatze aus dem NMEA 0183 Protokoll fiir Raw Daten aus den SeaTalk
Datensatzen.

Wifi Modul 2.4 ghz 802.11 b/g/h

Wifi Reichweite 50m (160 feet) EUR € 2 8 9 8

Durchschnittlicher Verbrauch 47 mA
Abmessungen ohne Antenne (LxBxH): 85x48x28mm




CIRCUIT CONTROL YDCC-Ok4

Dieses Yacht Device Circuit Control zur Schaltkreis Kontrolle beinhaltet vier bistabile Relais.
Die Relais werden entweder von LED beleuchteten Kontroll- Tastern oder liber das
NMEA 2000 Netzwerk mit Standard Datensatzen gesteuert.

Die Schaltkreis Kontrolle ist das Herzstiick des digitalen Schaltsystems (digital switching).
Statt angeschlossener Schalter kénnen diverse Gerate Uber die Netzwerk Schalter bedient
werden, dazu werden entweder die Web Anzeigen des NMEA 2000 WiFi Gateways genutzt, oder
die Gerdte werden automatisch durch Sensoren geschaltet. Werden weitere
Schaltmdéglichkeiten im Bordnetz bendtigt so wird das Schalter Kontroll Device YDSC-04
verwendet.

AuBerdem ist es moglich bis zu vier Gerate liber den C(Zone Support eines Netzwerk Plotters zu
bedienen: alle modernen Modelle von Garmin, B&G, Simrad, Furuno und aktuelle Raymarine
Plotter (Axiom, eS, gS) unterstiitzen derzeit C(Zone.

Eigenschaften:

» Vier Schaltkanale: zwei EIN-Schalter (ON-OFF,
SPST) und zwei UM-Schalter (SPDT);

» Die bistabilen Relais verbrauchen nur wahrend
des Schaltens Strom. Nach dem Schalten
verbleiben die Relais im aktuellen
Schaltzustand, auch nachdem das Gerat
ausgeschaltet wurde;

> 10 A Dauerstrom fiir jeden Kanal, 20A Peak fiir
4 Sekunden bei 10% der Zeit;

» Kann Gleichspannungen (DC) oder
Wechselspannungen (AC) bis zu 400V schalten; B&G Vulcan mit YDCC-04 Schaltanzeigen

> Isoliert flir Hochspannung bis 5000V effektiv;

> Gesamtstromverbrauch nur 30maA.

Die Stromkreis Kontrolleinheit YDCC-04 und die

Schalter Kontrolleinheit YDSC-04 sind derzeit

kompatibel zu folgenden NMEA 2000 Systemen

und Sensoren: Oceanic Systems / Offshore

Systems / Chetco Digital / Maretron und Carling

Tech. AuRerdem kompatibel mit allen NMEA 2000

Digital Switching Devices die mit den Standard

Datensdtzen PGN 127501 “Binarer Status Report”

und PGN 127502 “Binare Schalt Kontrolle” Web Anzeigen Uber das WiFi Gateway
ausgeriistet sind. YDWG-02 auf einem Tablet

NMEA 2000 zertifiziert, Spannungsversorgung iiber das

NMEA 2000 Netzwerk von 7..16V EUR € 289

Stromverbrauch (Dauerhaft / Spitzenstrom) 30mA / 130 mA
Abmessungen (LxBxH): 92x72x38 mm
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SWITCH CONTROL YDSC-04

Diese Schalter Kontrolleinheit erlaubt die direkte Kontrolle der vier Relaiskandle der
Stromkreis Kontrolleinheit YDCC-04% aus dem NMEA 2000 Netzwerk. Es kénnen vier LED
beleuchtete Taster angeschlossen werden.

Neben dem YDCC-04 Schaltrelais ist die Kontrolleinheit auch kompatibel zu anderen Digital
Switching Devices die NMEA 2000 Standard PGN 127501 und 127502 verwenden.

Die Taster werden nicht mitgeliefert. Passende Taster sind optional liber Dritthersteller zu
erwerben.

Vorteile von Stromkreis Kontrolleinheit YDCC und Schalter Kontrolleinheit YDSC:

> Sie kdnnen jede Art Taster verwenden die zum  Smartphone, Wi-Fi Gateway
elektrischen Schaltpaneel ihres Bootes passen; ;?b’e" oder (((
> Spezielles Wissen oder besondere Kenntnisse |::|
sind nicht erforderlich um die Installation T ‘_
vorzunehmen; NMEA 2000 backbone
. . . . Zu den Abzweig Kabel
» Durch die geringen Abmessungen kdnnen die Verbrauchern

Gerate auch auf kleinen Booten problemlos
eingebaut werden;

&/ 10-adriges
» Unterstiitzende Fimware Updates kdnnen liber voccos  ebel
das WiFi oder USB Gateway installiert werden;

DIY control panel

Basis System mit einer einzelnen Stromkreis

> Eine kostenlose PC Software ist erhaltlich. Kontrolleinheit.

NMEA 2000 backbone
I | L]
Die Schaltkreis Kontrolleinheit 1duft im NMEA 2000 ' '
Netz (Bedienung tiber Tablet und Plotter) und kann
parallel dazu liber die angeschlossenen Taster
geschaltet werden. Sie kénnen bis zu 252
Stromkreise mit Schaltkreis Kontrolleinheiten und
Taster Kontrolleinheit installieren. Zu den

Abzweig Kabel

YDCC-04 YDSC-04

Wenn sie liber das NMEA 2000 Netzwerk ein WiFi
Gateway angeschlossen haben, kénnen sie die
vorinstallierten Web Anzeigen auf dem

Smartphone oder Tablet nutzen um alle Haupt Bedieneinheit Zweibedieneinheit
Schaltungen im Netzwerk zu kontrollieren und . .
einzustellen. Erweitertes System mit mehreren

kombinierten Einheiten.

NMEA 2000 zertifiziert

Spannungsversorgung liber das NMEA 2000 Netzwerk ?7..16V EUR € 1'-}9 10

Stromverbrauch: max. 30mA
Abmessungen (LxBxH): 85x45x28 mm
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Der Alarm Knopf ist ein multifunktionales NMEA 2000 Gerat. Er verfligt Uber einen
eingebauten 10W Ton Verstarker und tber eine interne Datenbank mit 28 Sound Signalen

(Fahrzeug, Anti Diebstahl Alarm, Schiffshérner, Pfeife und andere Tonsignale). Uber ein Kabel
mit offenen Enden wird ein externer Alarmknopf mit LED Anzeige und ein Standard 4% oder
8 Ohm Lautsprecher angeschlossen. Der Lautsprecher ist nicht im Lieferumfang enthalten.

Der Alarmknopf kann auf eine der folgende Funktionen programmiert werden:

> MOB Knopf (Voreinstellung). Driickt man den Knopf fiir 2 Sekunden
ertént ein Alarm und eine MOB Nachricht mit der aktuellen GPS
Position wird ausgesendet (dabei wird der Empfang eines
Notsignals von einer SART mit AIS / UKW Unterstiitzung
nachgeahmt) Eine MOB Position wird auf dem Netzwerk
Kartenplotter angezeigt. Ein zweiter Druck auf den Knopf beendet
die Ubertragung der MOB Position im Netzwerk. HINWEIS: Die MOB
Position die der Alarm Knopf erzeugt wir nicht an das UKW Gerat
oder Uber AIS Transponder ausgesendet, die Position ist aber auf
allen angeschlossenen Displays sichtbar.

» Digital Switching Alarm Einheit. Das Gerat reagiert wie
eine bindre Schalterbank mit 28 Kan&len, jeder Kanal hat
einen eindeutigen Sound Alarm und eine LED Blinksequenz. Die Kanéle und die damit
verbundenen Sound Alarme kdnnen durch andere Yacht Devices NMEA 2000 Sensoren oder
liber das Display eines modernen Kartenplotters ausgeldst werden. Der Knopf, der mit dem
Gerat verbunden ist schaltet den Alarm wieder aus.

» Motor Uberwachung Einheit. In diesem Modus gibt das Alarmmodul akustische Warnungen
sobald Motorparameter, die liber die Motor Kontrolleinheit oder liber ein Gateway im NMEA
2000 Netzwerk vorhanden sind, liberschritten werden ( Kiihlwassertemperatur, Drehzahl,
Oldruck etc.) Diese akustischen Warnsignale sind sehr niitzlich wenn die normalen
Motoriliberwachungsinstrumente nicht mehr einwandfrei und zuverldssig arbeiten. Das Gerat
kann auch programmiert werden um die Uberschreitung eines einzelnen spezifischen Wertes
liber einen akustischen Alarm anzuzeigen.

» Anker Alarm. Benotigt werden GPS Daten im Netzwerk. Der Driftradius kann eingestellt
werden. Der Alarm kann mit einem Tastendruck aktiviert und deaktiviert werden. Obwohl
diese Funktion auch auf vielen Plottern verfiigbar ist, kdnnen wir viel lauter alarmieren.

Eigenschaften:

» Firmware Updates und Upload mit eigenen Sound Dateien mit dem CAN log Viewer (S.30);

» Kann liber moderne Kartenplotter von Raymarine, B&G, Simrad, Furuno und Lowrance
gesteuert werden.

Als NMEA 2000 oder SeaTalk NG Version erhéltlich
Kompatibel mit 4 Ohm und 8 Ohm Lautsprechern

Audio Ausgang (8 Ohm 12V): 10W
Lange 54mm (ohne Stecker) / Kabelldnge: 600 mm
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Der Spannungswachter misst Strom und Spannung von vier angeschlossenen Verbrauchern
(40V/10A konstanter Verbrauch pro Kanal, 15A Peak), er stellt den Status der Verbraucher

auf einem Kartenplotter oder einer anderen NMEA 2000 Anzeige dar. Zusatzlich kann er so
eingestellt werden, dass auch Digital Switching Geréte (inklusive des Alarm Buttons)
gesteuert werden kdnnen.

Die flexiblen Regeln erlauben die Aktivierung und das Schalten, egal ob der Stromkreis unter
Spannung steht oder nicht, wenn ein Verbraucher zu lange aktiv ist (Wasserhahn wurde nicht
zugedreht, Frischwasserpumpe 13uft durchgehend) oder wenn ein Schaltvorgang zu haufig
erfolgt (Bilgepumpe springt stdndig an durch ein Leck im Wassertank).

Einsatzbereiche:

» Visualisierung des Stromverbrauchs von
manuell geschalteten Verbrauchern
(Lichtern; Wassermachern, etc.) auf
einem Multifunktionsdisplay;

» Anzeige der Leistung von Solarzellen
(bis zu 200W pro Kanal) und
Windgeneratoren;

» Uberwachung von Bilge- und
Frischwasserpumpen, und dadurch
aufspliren von Leckagen. Run Indicator

Eigenschaften:

» Einfache Installation, ein externer Shunt
ist nicht erforderlich; |

» Kompatibel zu vielen Kartenplottern
(NMEA 2000 PNG 127508); Yacht

» Kompatibel mit Kartenplotter die (Zone Devices
unterstiitzen; WWWYACHTD.COM

» Einfacher WiFi Zugang mit Web Anzeigen
liber das WiFi Gateway oder den WiFi
Router (Seite 7-8);

» Mit dem CAN Log Viewer (S.30) kénnen
Softwareupdates und Programmierungen
vorgenommen werden.

Raymarine Axiom mit YDRI

Mit NMEA 2000 Stecker und 10 Kabel Terminals (AWG 14)

Spannungsversorgung: 7..16V EUR € 2L|'9

NMEA 2000 Stromverbrauch max. : 60mA
Abmessungen mit Stecker: (LxBxH): 85x45x28 mm




SMARTE SENSOREN FUR SMARTE BOOTE

Wir freuen uns eine neue Generation unserer beliebten Sensoren vorzustellen: Das digitale

Barometer, das digitale Thermometer, der Auspuff Temperatur Sensor und der
Feuchtigkeitssensor kommen mit einem neuen Hochleistungs-Microcontroller und WiFi.

WiFi und Web-Server

Die Sensoren kénnen nun einen Access
Point erstellen oder sich mit einem
Netzwerk verbinden. Der eingebaute
Webserver macht es leicht Updates
herunter zu laden, den Sensor
einzustellen oder einen Datenverlauf
flir mindestens 3 Monate abzurufen.
Das eingebaute WiFi Modul kann
komplett abgeschaltet werden zur
Sicherheit oder um Strom zu sparen.
Die Sensoren kénnen auch wie bisher
liber den CAN Bus konfiguriert werden.

Smart Boot

Es ist so weit, jetzt konnen Sie fragen “Wie ist die Temperatur im Motorraum?” Alle Sensoren
unterstiitzen das MQTT Protokoll (Versionen 3.1.1 und 5.0). Sie kénnen in Smart Home oder
Smart Boot (lberwachungssysteme eingebunden werden. Uber einen Rapsberry Pi oder einem
anderen Microcomputer, auf dem der Home Assistent oder eine freie Version von Graphana
installiert ist kénnen farbenfrohe Ubersichten mit den Bootsdaten erstellt werden.

Digital Switching:

Alle unsere Sensoren kénnen vom Benutzer so konfiguriert werden, dass sie
bestimmte Kandle ein- oder ausschalten von digitalen Schaltgerdten liber das
NMEA 2000-Protokoll. Ein Sensor kann bis zu sechs verschiedene Kanéle mit sechs
verschiedenen Bedingungen verwalten.

Das Thermometer und der Abgassensor arbeiten mit der tatsdchlichen Temperatur.
Die Bedingungen fiir das Barometer kénnen entweder der tatsachliche Druck sein
oder die Differenz zwischen tatsdchlichem Druck und dem Druck 30 Minuten oder vor
1 Stunde. Dadurch kann eine Warnung bei Druckanstieg oder -abfall eingestellt
werden fir bevorstehende Wetteranderungen. Der Feuchtigkeitssensor arbeitet
anhand der Lufttemperatur, relative Luftfeuchtigkeit und durch die Differenz
zwischen Lufttemperatur und Taupunkt Temperatur. Mit anderen Worten: Es kann Ihr
Boot beliiften, wenn notwendig oder er kann das Radar einschalten wenn Nebel
aufzieht.

QOO

Die neue Sensor Generation hat den gleichen Stromverbrauch (wenn WiFi deaktiviert ist) und die gleichen
Abmessungen wie die vorherige Generation. Alle Funktionen der &lteren Sensoren sind erhalten, so dass ein
defekter dlterer Sensor einfach mit einem Gerat der neuen Generation ersetzt werden kann. Nur beim

Auspuffsensor gibt es eine Anderung, er ist jetzt S¥mm lang.




Das Barometer misst den atmospharischen Luftdruck im Bereich 300 bis 1100 hPa oder in
mbar (255 bis 825 mmHg). Es versorgt Kartenplotter oder Instrumente mit Luftdruckdaten.

In einem NMEA 2000 Version3 Netzwerk werden die Daten mit einer Auflésung von 0.01 hPa
angezeigt, die absolute Genauigkeit liegt bei +/- 1 hPa, und relativ bei +/- 0.12 hPa.

Dieses Produkt ist fiir die Aufzeichnung von Wetterdaten entwickelt. Der Sensor verbirgt sich
im inneren des Instrumentengehduses. Viele Multifunktionsplotter und auch digitale
Bordinstrumente sind in der Lager die Daten graphisch darzustellen (sogar das &ltere
Raymarine ST 70). Einige Gerdte kdnnen auch einen Verlaufstrend anzeigen. Das erlaubt uns
Verdnderungen des Wetters friihzeitig zu erkennen. Der eingebaute Web-Server speichert
Verlaufsdaten fiir + Monate. Wenn sie nur 5 Tage im Monat segeln, kdnnen mit dem verfligbaren
Speicherplatz Daten fiir 2 Jahre hinterlegt werden. Es ist also nicht nur ein Barometer sondern
ein echter Barograph mit hoher Genauigkeit!
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Graphic left: B&G Vulcan mit YDBC Daten Graphic right: Historie im Web Interface

Das Gerat wird einfach in das Netzwerk integriert.
Man muss keine Einstellungen vornehmen, es ist
sofort einsatzfahig. Es ist also ein schones Geschenk
flir einen Freund der ein Boot hat. Wenn sie ganz neu
in der Marine Elektronik sind, ist dieser Sensor ein
wirklich leicht zu installierendes Gerat. Wenn sie das
Gerat integrieren wollen bendtigen sie natiirlich auch
ein freies T-Stiick. Das Gerat kann an jeder beliebigen
Stelle installiert werden, es ist vom Hersteller vorab
kalibriert. Es ist aber mdglich einen Offset von

- 10,0 bis +10,0 hPa einzugeben um die Daten aus dem
YDBC-06 an andere Barometeranzeigen anzupassen.

Zertifiziert von der National Marine Electronic Association

Betriebsspannung (aus dem NMEA2000 Netzwerk): 7..30V EUR € 1'.'.9 1"}

Maximaler Stromverbrauch, mit oder ohne WiFi 38 / 15mA
Lange des Geh3uses (ohne Stecker): tOmm




EXHAUST GAS TEMPERATURE SENSOR YDGS-02

Der Sensor misst die Temperatur heiBer Gase, Feststoffe und Fliissigkeiten im Bereich
von 0 bis +800 °C (+32 bis 1472°F).

Der Sensor ist nicht nur zur Messung der Abgastemperatur bestimmt. In der Grundeinstellung
ist er als Auspuff Temperatur Sensor eingestellt. Aber er kann neu konfiguriert werden und als
"Heizungs Temperatur Sensor”, “Motorraum Temperatur” oder auch auf einen der anderen

15 NMEA 2000 Temperatur Typen eingestellt werden. Das Gerat arbeitet sobald es in das

NMEA 2000 Netzwerk integriert wurde und zeigt die Daten auf allen NMEA 2000
Multifunktionsgeraten an.

Technische Details:

Die Temperatur wird auRerhalb des Devices
von einem Messfiihler gemessen, er befindet
sich am Ende des 90cm langen Kabels. Die
Messsonde ist mit einem hitzebestédndigen
Fiberglas Mantel isoliert. Da der Messbereich
sehr groB ist gelten folgende Genauigkeiten:
Bei Temperaturen bis 330 °C betragt die
Abweichung + 5,5 °C, unter 100 °C ist die
Genauigkeit deutlich besser, und im oberen
Temperaturbereich betragt die Genauigkeit
noch + 11,5 °C. Wenn sie eine hohere
Genauigkeit bendtigen, kénnen wir das digitale
Thermometer YDTC-14 empfehlen. Diese Gerat
hat einen Messfehler von nur +/- 0,5°.

Der Temperaturbereich liegt hier bei -55° bis
+125° Celsius. (-67 bis 257°F).

Unterstiitzung weitere Produkte:

Daten vom Auspuff Temperatursensor (und auch vom Digital
Thermometer YDTC-14) k6nnen mit unserem Motor Gateway,
dem J1808 Gateway und dem AuRenborder Gateway
kombiniert werden um hier Daten der Kiihlwassertemperatur,
der Oltemperatur oder anderen Temperaturen, die nicht
libertragen werden, zu erhalten. Er kann als Ersatz fiir einen
defekten Sensor verwendet werden oder wenn nur eine
Uberhitzung gemeldet werden soll.

Ausgeriistet mit einem NMEA 2000 Micro C Stecker oder SeaTalk NG Raymarine Stecker

Stromverbrauch mit oder ohne WiFi: 42 / 18mA, 7..30V. EU R € 18 9

Kabelldnge 90cm
Lénge ohne Stecker: 4Y0mm
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LIVE WELL FRIDGE FREEZER AIR and WATER HEATING
DIGITAL THERMOMETER YDTC-1k4

Der Messbereich des Thermometers liegt zwischen -55° bis +125°C (-67° - +257°F) mit einer
absoluten Messgenauigkeit von +/- 0.5 °C.

Der Sensor ist am Ende des 95cm langen Kabels.
Er ist Edelstahl ummantelt und kann Temperaturen
in Luft oder in Fliissigkeiten messen. Wenn
erforderlich kann das Messkabel auf bis zu 100
Meter verlangert werden. Der Nutzer kann es
vielfdltig einsetzten, es 1dsst sich auf
unterschiedliche Anwendungen programmieren:
Lufttemperatur (das ist die Grundeinstellung bei
der Auslieferung), Meerwassertemperatur,
Temperatur im Kiihischrank,
Umgebungstemperatur, Motorraum Temperatur,
Kodertank Temperatur usw.

Die Daten werden mit zwei Nachkommastellen im NMEA 2000 Netzwerk libertragen (0,01°C), die
absolute Genauigkeit liegt bei +/- 0,5°C.

LUFTFEUCHTIGKEITSSENSOR YDHS-02

Dieser Sensor liefert die aktuelle Luftfeuchte
und die Temperatur als Daten fiir
Multifunktionsdisplays und Instrumenten
Displays. Es berechnet den Taupunkt und den
Wind Chill.

Der Sensor kann verwendet werden um das

Wetter zu beobachten und ggf. Nebel

Vorhersagen. Wenn man ihn im Schrank

einbaut kann er helfen Schimmel durch

eindringendes Wasser zu vermeiden. Er zeigt

an, wenn sich die Luftfeuchte im Schapp deutlich erhéht. Wohnrdume kdénnen ebenfalls
liberwacht werden und man erhélt die Informationen direkt am Steuerstand.

Das Produkt ist mit einem sensiblen genauen Sensor ausgestattet, er misst +/- 2% RH und
+/- 0.3°C genau. Der Einsatzbereich liegt bei 0-100% RH und -40°-120°C (-40 - 248°F).

Das Gerat kann eingestellt werden flir Innenrdume (Salon oder Schrénke) oder fiir
Aussentemperatur und Luftfeuchte. Setzt man mehrere Sensoren ein, kénnen Instanzen
eingestellt werden. Zum Beispiel Instanz 0, 1, 2 fiir Luftfeuchte im Salon, Bug- und Heckkabine.

Das Gerat ist zertifiziert durch National Marine Electronic Association 1|+9
Stromverbrauch mit oder ohne WiFi; 38 / 15mA, 7..30V EU R €

Kabelldnge; 950mm (Thermometer), 1000mm (Feuchtesensor) 189 16

Gehause Abmessung ohne Stecker: 4t0mm
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Ein Gateway filir Motoren mit einer seriellen J1708 Schnittstelle zu einem digitalen NMEA 2000
Schiffsnetzwerk. Mit ihm kénnen Sie die Motorumdrehungen, Temperatur, Arbeitsstunden,

Treibstoffrate und andere Informationen auf einem Kartenplotter Bildschirm oder anderem
Anzeigegerat im NMEA 2000 Netzwerk anzeigen lassen.

Das Gateway unterstiitzt drei Protokolle die den Standard J1708 verwenden: Den Standard J1587,
dieser wird von vielen Herstellern verwendet (Detoit Diesel, Caterpillar mit ATA Data Link wie
31768, 3412C und 3408C usw.); das proprietdre Volvo Penta Protokoll das in Motoren verwendet
wird die ein EDC I verwenden (KADu4Y4, KAD 300, TAMD 72P-A, 73 ...75), auch mit EDC II - zum
Beispiel D12C-A MP; und das Cummins KCM II Protokoll (Cummins KTA19 und KTA38 Motoren).

Funktionen:

v

Das erste (und einzige!) Geréat, dass das proprietédre Volvo Penta KAD Protokoll unterstiitzt;

Benutzerdefinierte Alarme fiir Ladedruck, niedriger Oldruck, Kiihlwassertemperatur und zu
geringe Ladespannung;

v

Einfache Konfiguration mit einer simplen Textdatei auf einer MicroSD Karte;
Galvanische Isolation zwischen den J1708 und NMEA 2000 Schnittstellen;
J1708- und NMEA 2000-Datenaufzeichnung flir Diagnose und Konfiguration;

Ein Motor, zwei Batterien und zwei Treibstofftanks kénnen von einem Gerat liberwacht
werden.

vyvyyy

Anschliisse:

Das Gerat verfiigt liber einen weiblichen Anschluss, der kompatibel mit Volvo Penta EDC
Diagnoseanschliissen ist, welche bei EDC I und EDC IT Motoren verwendet werden. Besitzer
anderer Motoren kénnen den beiliegenden mannlichen Anschluss verwenden um ein eigenes
Adapterkabel flir Ihren Motor zu machen. Modelle mit mannlichem NMEA 2000 Micro oder
Raymarine SeaTalk NG Anschluss sind verfligbar.

Grunde fur den Kauf:

v

Zur Wiederholung oder als Ersatz fiir ein defektes Instrument;

Die Motordaten im Blick auf NMEA200O Instrumenten oder dem MDF;

v

v

Kontrollieren Sie ihren Motor liber PC oder Smartphone in einem Webbrowser, indem Sie sich
zu Threm WLAN-Gateway verbinden;

v

Loggen Sie die Motornutzung und den Treibstoffverbrauch der Crew oder von Mietern mit
unserem Voyage Recorder;

v

Zeichnen Sie Motordaten auf, um eine Fernwartung zu ermdglichen.

Im Handbuch finden Sie die unterstiitzten J1587 und KAD PIDs

Stromaufnahme vom NMEA 2000 Netzwerk: 30 mA, 7..16 V EUR € 2 8 9

J1708 Kabellange: 800 mm
Gehduseldnge des Gerats (ohne Anschliisse): 54 mm
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Gateway fiir Volvo Penta, Mercury, Yanmar, BRP Rotax und J1939 Motoren zum NMEA 2000
Schiffsnetzwerken. Es liefert Ihnen Daten liber Motordrehzahl, Motorstunden, Temperatur

des Kiihlwassers, Batterieladung, Warnungen und Alarmmeldungen, Treibstoffverbrauch und
andere Werten auf der Anzeige eines Kartenplotters.

Dieses Gateway ist kompatibel mit BRP Rotay, SmartCraft (Mercury, Mercruiser) 31939
(Caterpillar, Yanmar 4JH, MAN MMDS, etc.) und mit den meisten Volvo Motoren. Es verfligt tiber
einen Genset-Modus, unterstiitzt J1939 und Smartcraft Generatoren inklusive Cummins ONAN
mit einem NMI Modul.

Kompatible Volvo Penta Motoren:

Mit allen Versionen von EVC-B, EVC-C, EVC-D, EVC-E (den meisten modernen Modellen seit 2006);
Mit EVC-A MC (z.B. D3-160A-A) und EVC-A EC (auch bekannt als EVCmc und EVCec);

D1 und D2 Serien mit MDI (Mechanical Diesel Interface), z.B. D2-40F;

EDC IIT und EDC IV Dieselmotoren (EMS 2.0, EMS 2.2);

EFI Motoren mit MEFI4B ECU oder sp&tere (Benzin, 2004-2005), mit oder ohne EV(;

Alle EGC Motoren (Benzin, 2005 und spéter), mit oder ohne installiertem EVC System.

vyvYyVvYyVvYYyy

Anschlisse:

Das Gateway besitzt einen mannlichen NMEA 2000 Micro oder Raymarine SeaTalk NG Anschluss.
Bei den meisten Booten mit Volvo Penta Motoren ist das einzige was Sie tun miissen, das Gerat
in T-Stlick im NMEA 2000 Netzwerk Backbone einzustecken und das Motorkabel an einen
Multilink-Hub zu schlieRen. Alternativ kénnen Sie den eingebauten Y-Anschluss verwenden,

um das Motorkabel des Gateways mit einem EVC Tachometer in Serie zu schalten. Glinstige
Adapterkabel fiir verschiedenste Motoren sind erhaltlich.

Eigenschaften:

Galvanische Isolation zwischen dem Motor und den NMEA 2000 Schnittstellen;

HGrt nur in das Motornetzwerk hinein, sendet keine Daten;

Einfache Konfiguration lber eine simple Textdatei auf einer MicroSD Karte;

Aufzeichnung von Motordaten zur Fehlerdiagnose und Konfiguration;

Kostenlose Diagnosesoftware fiir Microsoft Windows, Mac OS X und Linux wird mitgeliefert;

Yy VYyVYVYYVYY

Bis zu 8 Motoren und Getriebe, 8 Batterien und 10 Treibstofftanks kénnen von einem Gerat
liberwacht werden;

v

Einstellungen der Treibstofftankkapazitdt und die Kalibration der 12-Punkt-Sensoren fiir alle
Tanks.

Zertifiziert von der National Marine Electronics Association

Durchschnittlicher Stromverbrauch aus dem NMEA 2000: 38mA, 10..30v - EUR € 2 L|.9 18

Lange des Motorkabels (zum ménnlichen Deutsch Anschluss): 500 mm
Geh&useldnge des Gerits (ohne Anschliisse): 5t mm




2 3
1498 hrs

(S

0 Teg st
Coo\ant

%

8 N 16
Aternator

Yacht Devices
OUTBOARD GATEWAY

ﬁl-\ MI: NOMINATEDJ

L] 2021

Das Gateway wurde fiir Benzin Aussenborder ohne digitale Interfaces entwickelt, es
libertragt die Daten des Motors in ein NMEA 2000 Netzwerk. Motorumdrehungen,

Motortemperatur und Motorspannung der LiMa (gemessen am NMEA 2000 Interface)
sowie die Betriebstunden werden libersetzt.

Es kann darauf programmiert werden, Daten von NMEA 2000 Temperatur - und Drucksensoren
zu verwenden. Diese Daten werden dann als Kiihimitteltemperatur, als Oldruck, oder
Treibstoffdruck in das Netzwerk libertragen. Das YDOG-01 kann programmiert werden um zu
hohe Umdrehungszahlen, eine zu hohe Temperatur und eine zu geringe Spannung anzuzeigen,
ausserdem kann man den Status der Ladeanzeige einstellen.

Um das Gateway anzuschliessen wird es in das NMEA 2000 Netzwerk gesteckt dann wird das
Anschlusskabel 4-5 mal um die Ziindkerzenleitung gewickelt und mit Tape befestigt. In den
meisten Fallen sind keine weiteren Einstellungen erforderlich. Es kann sein, dass Sie den
Teiler des Umdrehungsmessers nach der Ziindung und dem Motorentyp einstellen miissen.

Freie Software

Eigenschaften:

» Kann mit einer versteckten Taste oder Uiber das NMEA2000 Gateway konfiguriert werden.
Die Software erlaubt das bearbeiten des ,Installation Description” Felds;

Firmware Updates mdglich liber das ein Yachtdevice NMEA 2000 Gateway;

Eine freie Diagnose Software fiir Windows, Mac OS und Linux erlaubt die Ansicht von
Ozillogrammen in Echtzeit;

» Impulszdhlrate pro Minute: 200 bis 70.000;
» Teiler fir Impulse kénnen eingestellt werden von 0,5 (Teilbar durch 2) bis 8;

» Der YDOG ist nur 410 mm lang, er kann im Inneren des Motors platziert werden.

Das Kabel des Gerates hat keinen elektrischen Kontakt mit dem Motor
Temperaturbereich fiir das Kabel -50° bis 180°C

Versorgungsspannung 9..16V aus dem NMEA 2000 Netzwerk
Stromverbrauch: 30 mA (1 LEN)




Battery °
Monitory
YDBM-02

Der Monitor misst Strom und Spannung, er kalkuliert den Verbrauch und den Ladezustand der
Batterien und libertrdgt die Daten in NMEA 2000. Er kann vor einer Tiefentladung der Batterien

warnen oder ein Ladegerat einschalten bevor der Status der Batterie kritisch wird. Statische
Daten, wie die Kapazitat und die Batteriechemie werden vom Nutzer selber eingestelit.

Der Batterie Monitor kann mit jedem beliebigen Gleichstromlader verbunden werden (zum
Beispiel: Lichtmaschine, Windgenerator, Solarzellen usw.) oder an einen Verbraucher direkt
angeschlossen werden (Ankerwinde, Kiihlschrank, Boiler etc.). Er ist aber in erster Linie
entwickelt zur Uberwachung der Bootsbatterie. Dazu wird ein Mess Shunt bengtigt (ein Shunt
ist nicht im Lieferumfang enthalten). In der Konfiguration des YDBM kann eingestellt werden
dass die Daten eines NMEA 2000 Thermometers an der Batterie in die Messungen einbezogen
werden um den Ladezustand und die Verfassung der Batterie noch besser zu erfassen. Neben
Strom- und Spannung wird auch die Batterietemperatur in das NMEA 2000 Netzwerk
libertragen. Die Konfiguration oder auch Updates erfolgen liber eine Micro SD Karte oder iiber
das Netzwerk.

Der Batterie Monitor kann ausserdem Kanale im Digital Switching System managen und / oder
einen digitalen Alarm auslésen wenn sich ein Gerat im Netzwerk befindet, dass die PGNs
127501/127502 erfassen kann. Wenn sich ein Alarmbutton (Seite 11) im NMEA 2000 System
befindet kdnnen sogar akustische Warnungen erfolgen wenn die Batteriekapazitat kritisch
wird. Mit einem Circuit Control (Seite 9) kénnen automatisch Geréte im Stromkreis
ausgeschaltet werden oder ein Ladegerat eingeschaltet werden um die Batterien zu schiitzen.

Battery
Fuse
YELLOW =

Alarm Button YDAB-02

)
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NMEA 2000 backbone

Elektrische Voraussetzungen:

>
>
>

Ein exterer Mussshunt wird bendtigt von 5 - 2.500 A;
Ein externer Shunt sollte einen Nennspannungsabfall von 75 mV haben;

Stromverbrauch (siehe Hinweis weiter unten) / Spannungsmessung Genauigkeit +/- 0,5 % FSR
/0.1V;

Maximal erlaubte Gleichspannung an den Eingangen: 40V;
Im Gegensatz zum Vorgdngermodel YDBM-01 verfiigt das YDBM-02 iiber ein zusatzliches

Kabel und kann mit einem passenden Shunt in der Plusleitung oder in der Minusleitung
eingesetzt werden;

Galvanische Trennung zwischen NMEA2000 und den analogen Eingdngen (2.500 VrmS).

Hinweis: das gilt nicht fiir die Genauigkeit des Shunt die typi-

scherweise zwischen + 0.25 % oder * 0.5% und 20 bis 25 ppm/°C EUR € 18 9 2 0

Versorgungsspannung: 7..16V
Stromverbrauch fliber das NMEA 2000 Interface: 50 mA




NMEA 2000 TANK ADAPTER YDTA-01

Der Tankadapter YDTA-01 kann vorhandene Widerstand-, Spannung- oder Strom-Tankgeber
Uibersetzen. Alle Multifunktionsdisplay oder NMEA 2000 Anzeigen, die in der Lage sind

Tankfiillstédnde darzustellen, kénnen dann mit den Daten den Inhalt diverser Tanks anzeigen.
Pro Tank wird ein Tanklevel Adapter bendtigt. Er unterstiitzt auch Drucksensoren.

Der Geber kann fiir die sieben unterschiedliche Tankarten, die im NMEA 2000 vorgesehen sind,
konfiguriert werden: Diesel, Fuel, Gasoline, Oil, Fresh Water, Black Water (Sewage) or Live Well
(Kédertank). Die Tanks kdnnen durchnummeriert werden, bis zu 16 Tanks eines Typs sind in
einem NMEA 2000 Netzwerk erlaubt.

Statt als Tanklevel Sensor kann der Adapter in den “Druck Sensor Modus” umgestellt werden
und libertrdgt dann einen der 15 Druck - Daten Typen (Luftdruck, Wasserdruck, Oldruck etc.)

Sie kénnen folgende Tankgeber verwenden: Europdische Norm 10 — 180 Ohm, amerikanische
Version 240 — 33 Ohm oder die japanische Norm von 0 — 310 Ohm. AuRRerdem alle anderen
Fliissigstandsensoren ohne besondere Norm mit einem Maximalwiederstand von weniger als
400 Ohm.

» Der Adapter kann als Standalone Sensor eingesetzt werden, er 1asst sich auch problemlos
parallel zu einer bestehenden Anzeige und dem Tankgeber schalten (1-Spule, 2-Spulen, KUS
5-Pin oder moderne hochohmige Anzeigen);

» Der kann mit Volvo Penta MDI (D1 und D2 Motoren) parallel geschaltet werden;
» Eine Spannungsreferenz kompensiert Schwankungen der Versorgungsspannung;

» 12-Punkt Kalibierung kann Sensor Nichtlinearitdten und spezielle Tankformen
kompensieren;

» Uber den Micro SD Kartenslot erfolgt die Kalibrierung, auch Softwareupdates kénnen
installiert werden;

» Der Adapter ist zwischen NMEA 2000 und dem Tankgeber galvanisch isoliert.

Zertifiziert von der National Marine Electronics Association
Durchschnittlicher Stromverbrauch aus dem NMEA 2000 Netzwerk 45 mA EU R € 18 9

Messgenauigkeit (ohne Berlicksichtigung der Sensorgenauigkeit): +1 %
Lange des Tankadapters ohne Stecker: St mm




NMEA 2000 TANK ADAPTER YDTA-O4 SN

Dieses Tankinterface bietet die gleichen Anschlussméglichkeiten wie das YDTA-01 (auf der
linken Seite). An diesem Modell kénnen bis zu vier Tanks gleichzeitig angeschlossen werden.

Die vier Eingange des YDTA-O4 sind individuell einstellbar.

Das Gerat hat einen versteckten Knopf der es erlaubt, zwischen 15 Voreinstellungen zu

wahlen. Firr typische Anwendungen (zum Beispiel: zwei Wassertank, einen Dieseltank und einen
schwarz Wassertank mit EU Sensoren) ist die Konfiguration einen Sache von Sekunden! Sie
miissen nur die passende Voreinstellung aus dem Handbuch heraussuchen und mit einigen
Klicks auswahlen.

Bei einer individuellen Konfiguration (Kalibrieren von Kurven, Digital Switching Funktionen,
parallele Verwendung von analogen Anzeigen, oder der Verwendung von Spannungsgesteuerten
Sensoren) ist ein NMEA 2000 PC Gateway (Hersteller unabhdngig) erforderlich. Firmwareupdates
kdnnen nur liber Yachtdevice Gateways eingespielt werden (WiFi, USB oder Ethernet).

Anders als das YDTA-01 Model hat das YDTA-O4
keinen MSD Slot und bietet auch keine Datenlog
Fahigkeiten. Es ist nur in der NMEA 2000
Variante lieferbar, bei einem Einsatz in einem
SeaTalkNG Netzwerk von Raymarine wird ein
Adapterkabel bendtigt. In den Einstellungen
konnen liber mehrere Tanks sehr genaue
Flllstande korrekt erfasst werden, und sogar
Daten fiir die verbleibende Restmenge im Tank
(PGN 127496) berechnet werden oder der
durchschnittliche Diesel Verbrauch der Yacht
hier wird die Summe des Verbrauchs tber
ausgewahlte Tanks ermittelt.

Wenn sie mehr als einen Tank haben ist das YDTA-O4 eine gut Wahl, weil es preislich glinstiger
ist und einen geringeren Stromverbauch hat als zwei einzelen YDTA-01 Tankleveladapter.

YDTA-01 YDTA-O4
Konfiguration MicroSD / N2K Taste / N2K
Eingangskandle 1 4
Digital switching Ja Ja
Datenaufzeichnung auf Karte Ja Nein
Stromverbrauch, mA 45 51
SeaTalk NG / NMEA 2000 connector Ja/ Ja Nein/ Ja
Drucksensor Unterstiitzung Ja Nein

Zertifiziert durch die National Marine Electronics Association

Durchschnittlicher Verbrauch: 51mA bei 7..16 V EU R € 2 L|.9 22

Anzahl der Eingénge: 4
Abmessungen: (LxBxH) 85 x 46 x 23 mm




NS4°43.5'
E20°30.3'

NMEA 0183 GATEWAY YDNG-03

Das NMEA 0183 Gateway erlaubt es Ihnen, ihr NMEA 0183 Equipment mit einem NMEA 2000
Netzwerk zu verbinden und andersherum. Es ist ein bidirektionaler Konverter und
Unterstiitzt viele Datennachrichten, wie AIS, Wegpunkte, Routen und Autopilot.

Das Gateway hat einen NMEA 2000 Anschluss und einen NMEA 0183 Anschluss mit Sende-und
Empfangsdatenleitungen. Die konfigurierbare Baudrate von 300 bis zu 115200 Baud des NMEA
0183 Anschlusses, erlaubt die Verbindung von AIS Transpondern (38400 Baud), schnellen
NMEA 0183 Multiplexern und PC Adaptern, zusatzlich zu Standard NMEA 0183 Geraten.

» Erlaubt die Kontrolle von Raymarine SeaTalk NG
Autopiloten tiber NMEA 0183;

» Ein flexibles Filtersystem erlaubt die
Blockade von NMEA 0183 Nachrichten
nach Programmsatzen und von NMEA
2000 Nachrichten nach PGN,
Senderadressen oder der 29-bit
Nachrichten-1D;

» Stromversorgung durch NMEA 2000 und
galvanische Isolation zwischen den
NMEA 2000 und NMEA 0183 Anschlissen;

> NMEA 2000 kann als Multiplexer fiir NMEA 0183 Gerate fungieren;

> Routing zwischen den RX und TX Datenleitungen des NMEA 0183 Ports;

» Schneller Kompass Sensor (12Hz) optional fur Radar;

> Kompatible mit COM (seriellen) Anschllissen von PCs und mit USB-zu-seriell-Adapter;

» Sowohl "single ended" (RS-232) als auch "differential" (RS-422) NMEA 0183 Anschliisse werden
unterstiitzt.

Das Gerat verfligt liber einen MicroSD Kartenslot, welcher fiir die Konfiguration,
Firmwareupdates und Datenerfassung zur Fehlerdiagnose verwendet wird. Es ist keine
spezielle Software flir Updates oder zur Konfiguration nétig. Sie benétigen lediglich ein Gerat
(Laptop oder Smartphone), welches liber ein MicroSD Lesegerat und einen Texteditor verfiligt.
Wird mit mannlichem NMEA 2000 Micro oder Raymarine SeaTalk NG Anschluss geliefert.

Zertifiziert von der National Marine Electronics Association

Stromaufnahme liber das NMEA 2000 Netzwerk: 30 mA, 7..16 V EU R € 18 9

Kabelldnge: 400 mm
Geh3useldnge des Gerats (ohne Anschliisse): 54 mm




Der Adapter verbindet Widerstand-, Spannungs oder Strom-Ruderlagengeber mit 0-5V
Ausgangsspannung mit dem NMEA 2000 Netzwerk und versorgt darliber den NMEA 2000
Autopiloten, Kartenplotter und andere Anzeigen mit den Ruderwinkeldaten.

Das Device kann mit Ruder Winkel Sensoren, mit einem Widerstand von weniger als 400 Ohm,
einschlieRlich der europdischen Norm (von 10 bis 180 Ohm), oder der amerikanischen Norm
(von 240 bis 33 Ohm) Standardsensoren, mit Spannungssensoren (jede Spannung im Bereich
0..16 V), und mit 4..20 mA Stromsensoren (mit zusatzlichem Lastwiderstand).

Um das Gerat zu installieren miissen sie an ihrer Ruderlageninstallation nichts &ndern. Durch
die 7-Punkt Kalibration werden mechanische Anpassungen des Ruderlagensensors unndtig.
Das YDRA kann als Standalone Gerat arbeiten, es kann auch parallel zu bestehenden digitalen
oder analogen 12V Ruderstandsanzeigen betrieben werden.

Anschlussschema:

Der Adapter kann mit einer digitalen
Anzeige arbeiten, oder parallel mit
einer bereits existierenden analogen
Anzeige (1-Spule, 2-Spulen, KUS 5-Pin
oder moderne hochohmige Anzeigen).
Auch bei einer kombinierten Anzeige,
die auf Knopfdruck den Ruderwinkel
anzeigt arbeitet der Adapter ohne

Vee

-1 (4)

Probleme. Blau Blau
robleme. (1) (1)

Die Kalibrierung des Sensors erfolgt

mit einer ? Zonen Kalibration um nicht /3)[]_—| (3)

lineare, dem Sensor entsprechende Schwarz Schwarz

Widerstandsdaten zu glatten. Durch — L
Stromfluss in den Leitungen -
verursachte Abweichungen werden

ebenfalls kompensiert.

Anschluss parallel mit einer analogen Anzeige
mit einem Anschlusspunkt (links) und mit einer
Anzeige mit zwei Anschlusspunkten (rechts)

Der Adapter ist mit einem Micro SD Anzeige:(1) — YDRA, (2) Anzeige, (3) Ruder Sensor,
Karten Slot ausgeriistet. Er ermdglicht (4) optionaler Schalter

die Konfiguration, Firmware Updates,

Diagnose und Daten-Aufzeichnung.

Eine spezielle Software ist nicht n6tig, es wird nur ein Smartphone oder ein Laptop mit
Micro SD-Karten Slot und ein einfacher Text Editor bendtigt.

Eine galvanische Trennung zwischen Netzwerk und Sensor erhdhen die Sicherheit der Netzwerks.
Mit NMEA 2000 Micro C Stecker mannlich oder passend mit Raymarine SeaTalk NG Stecker.

Mit NMEA 2000 Micro C Stecker oder passend mit Raymarine SeaTalk NG Stecker

Kabelldnge: 800 mm EUR € 18 9 2 l.t

Lénge des Tankadapters ohne Stecker: 5% mm




Der Voyage Recorder zeichnet GPS-, Wind-, Tiefen-, Temperatur-, AIS-, Krdngungs- und alle
anderen Daten, die im NMEA 2000 Netzwerk vorhanden sind, auf einer Micro-SD Karte auf.

Vergessen Sie niemals aufregende Momente Ihrer Reisen, haben Sie Beweise fiir starke
Winde oder grolRe Stiirme, sammeln Sie Daten fiir kiinftige Reisen, analysieren Sie Ihre
Rennen, generieren Sie Logblicher oder diagnostizieren Sie Probleme.

Der Rekorder schreibt alle NMEA 2000 Daten auf eine Speicherkarte und unterstiitzt alle
Nachrichtentypen, welche von jedem beliebigen Equipment des Bootes durch das Netzwerk
geschickt werden. Die geschatzte Aufzeichnungskapazitat einer 32 GB Speicherkarte betragt
ca. 100..200 Segeltage.

Wie sieht man sich die Daten an?

Die Software, die mit dem Rekorder geliefert wird, ist verfligbar filir Microsoft Windows,
Mac OS X und Linux. Sie erlaubt den Export der Daten in die folgenden Formate:

GPX Dateien mit dem Track des ; XML, CAN, OpenSkipper, CanBoat
© | Boots und Daten uber die U und Signal K Formate. Laden sie
.| Segelbedingungen, Wetter, lA die Daten in den opensource
| Wassertiefe, Motordaten und OpenSkipper oder CAN Log Viewer,
sogar AIS-Tracks von e UM die NMEA 2000 Nachrichten zu
Wasserfahrzeugen in der Nahe. dekodieren und die Aufzeichnungen nochmal
GPX Dateien kénnen in Google Earth, Garmin abzuspielen. Mit dem Voyage Recorder kénnen
MapSource und dhnlichen Programmen Sie aulerdem Aufzeichnungen in ein physisches
gedffnet werden oder in ein modernes MFD Netzwerk einspielen, um spezifisches Equipment
von Garmin oder Raymarine geladen werden. oder ein Bordnetzwerk zu emulieren.

Druckbare Logbuchdatei (ODF).
Mit der Voyage Recorder Software
kdnnen Sie ein echtes

CSV Dateien, um sie in
Tabellenapplikationen, wie
Microsoft Excel oder LibreOffice
Calc zu 6ffnen. Daten werden in mehrseitiges und editierbares
Tabellen und grafischen Berichten Logbuch Ihrer Reise durch ein
dargestellt. paar Mausklicks erstellen und ausdrucken.

AZ

Aufzeichnung von UKW Funk Gesprachen oder Stimmaufzeichnung:

Das Gerat verfligt liber einen 3,5mm Audio Stecker (Line-In, mit einstellbarer
Empfindlichkeit und Aktivierungslevel Leveln) Die Audio Daten werden in Standart
WAV Dateien gespeichert. Die Datensatze enthalten interne Verlinkungen zu den
Sprachaufzeichnungen, die Software fligt automatisch geographische Punkte aus
dem Netzwerk hinzu sobald eine Aufzeichnung erfolgt. Man kann diesen Voyage
Recorder als Stimm Logbuch verwenden oder auch zur automatischen
Aufzeichnung von Wettervorhersagen die liber UKW Funk gesendet werden.

Mit Raymarine SeaTalk NG oder einem NMEA 2000 Micro Anschluss

Durchschnittliche Stromaufnahme: 23 mA, 10..16 V EUR € 2 8 9

Empfohlene MicroSD Karte: Klasse 10, 16..32 GB
Gehduseldnge des Gerats (ohne Anschliisse): 54 mm




Kanal 1

SMART RELAY YDSR-01

Dieses Relais hilft weiter wenn sie zwei Verbraucher haben, aber nur ein Schalter fiir beide

Gerate vorhanden ist. Das Smart Relay schaltet liber den ersten Kanal ein Gerat ein wenn sie
den Schalter 1x betatigen, wenn Sie den Schalter 2x innerhalb einer Sekunde betatigen wird
liber den zweiten Kanal das zweite angeschlossenen Gerat eingeschaltet.

Das Smart Relay arbeitet mit einem Bi-stabilen Relais und verbraucht nur Strom wenn die Kanéle
gewechselt werden. Ansonsten liegt der Stromverbrauch unter 0,5mA. Es schaltet Spannungen
von 7 — 28 V DC und 10A mit einem Peak bis 20A (4 Sekunden, mit 10% der Versorgungsrate). Wenn
eines der angeschlossenen Gerdte dauerhaft bendtigt wird schlieRen sie das Gerat direkt an und
das zweite Gerat auf Kanal 2, so dass es zugeschaltet wird, wenn der Schalter 2x in einer Sekunde

betatigt wird.

Sie haben eine Bilgenpumpe und wollen einen
zusatzlichen automatischen Schwimmschalter
installieren, auBerdem wollen sie die manuelle
Kontrolle liber beide Gerate behalten.
Normalerweise miissen sie jetzt das
zweiadrige Kabel gegen ein dreiadriges Kabel
auswechseln, einen weiteren Schalter an
ihrem Elektropaneel anbringen oder einen
neuen 3- Positionen Schalter installieren.

Das Smart Relay bietet die ideale Losung fiir
dieses Problem. Es hat zwei Ausgangskandle
(CH1 und CH2 in Abbildung 2). Wenn sie die
Pumpe einschalten schaltet das Relais
automatisch auf CH1 die Pumpe ein. Mit einem
Doppelklick auf den Schalter innerhalb einer
Sekunde schalten sie dann die Pumpe aus und
aktivieren den Schwimmschalter, so dass jetzt
der Schwimmschalter die Bilgepumpe
automatisch bei Bedarf in Betrieb setzt.

Mit der Relais Schaltung lassen sich auf diese
Weise diverse Schaltungen nachtraglich
erweitern. Zum Beispiel die Installation einer
Dreifarben Laterne mit Ankerlicht im Mast, das
zweiadrige Mastkabel muss nicht getauscht
werden wenn sie das Relais zur Schaltung der
Beleuchtung einsetzen.

Abmessungen mit Anschliissen: 53x18x33mm
Anschlussterminal Breite: 6.3 mm

Stromversorgung 7..28V DC

Einfaches System — ermoglicht den automatischen Betrieb einer Pumpe

\-An—Aus Schalter

Schwimmschalter
Plus Pol (+)

Masse (typisch)

Batterie Pumpe

Erweitertes System: ermoglicht es zwischen automatischem und
manuellen Betrieb der Pumpe zu wechseln

_— _/-i/— Automatischer Wechselschalter

Schwimmschalter

Plus Pol (+)

Rote Statusleuchte -
Masse (typisch)

Pumpe

Batterie

Pic. 1. Anschluss Diagramm von Rule Industries

An-Aus
Schalter,

CHT

Sicherung Schwimmschalter

Plus Pol (+)

Masse (typisch)

Batterie

Pumpe

Pic. 2. Manuelle oder automatische Kontrolle mit
dem Relay




match (CAN1, O0x1F50B00, Ox1££££00)
{

A = get(DATA+1l, UINT32) L
’\ if (A < OxFFFFFFFF-20) { .
8 set (DATA+1, UINT32, A + 20)

}
send ()
}

NMEA 2000 BRIDGE YDNB-07

Verbindet zwei physische NMEA 2000 Netzwerke in ein logisches Netzwerk und tauscht
reibungslos Nachrichten zwischen ihnen aus. Das Gerat unterstiitzt auRerdem die Filterung
und Verarbeitung von weitergeleiteten Nachrichten.

Die Bridge beinhaltet einen eingebauten Compiler einer einfachen Programmiersprache. Sie
kénnen Programme mit jedem Gerat erstellen, welches einen MicroSD Kartenslot und einen
Texteditor besitzt und diese zur Bridge hochladen.

> Umgehung der physischen Limitationen von NMEA 2000 Netzwerken hinsichtlich der Lange
des Netzwerks (100 m fiir reguldre Kabel und 250 m fiir Kabel schweren oder mittleren Typs)
und hinsichtlich der maximalen Anzahl an physischen Geraten (50), die an das Netzwerk
angeschlossen sind. In einem Netzwerk mit einer Adresskapazitat von 252, kénnen mehrere
Bridges verwendet werden, um bis zu 250 physische Gerate anzuschlieRen.

> Isolation einiger Geréte voneinander. Mit simplen Filtern kann die Ubertragung von allen
ausgewahlten Nachrichten eines bestimmten Gerates oder Subnetzes blockiert werden.

» Sicherstellen der einwandfreien Funktionsweise des Equipments. Korrigieren Sie den
Versatz des Echolots oder 16schen Sie ungiiltige Daten in Nachrichten von teilweise
fehlerhaften Komponenten mit einem 2 - 3 zeiligen Script.

» Sicherstellen der Kompatibilitdt von Equipment aus verschiedenen Generationen. Sie
koénnen jeden Typ von Nachricht im NMEA 2000 Netzwerk erstellen und senden, indem Sie
die Daten von anderen Nachrichten im Netzwerk verwenden.

» Fehlfunktionen diagnostizieren im NMEA 2000 Netzwerk. Das Gerat kann
Netzwerknachrichten und Debugdaten von angepassten Programmen in eine Textdatei auf
einer MicroSD Karte aufzeichnen. Sie kdnnen die Daten in einem herkdmmlichen Texteditor
auf einem Smartphone oder Tablet mit MicroSD Kartenslot einsehen. Ein Computer wird
nicht bendtigt.

» Sicheres AnschlieRen von Gerdten die nicht die NMEA 2000 Standards erfiillen. Eine der
CAN-Schnittstellen des Gerates verfiigt Uber eine galvanische Isolation und kann bei
hoherer Spannung arbeiten.

» Erstellen Sie ein Gateway basierend auf dem CAN Protokoll mit einer Geschwindigkeit von
50 bis 1000 kbps (Zum Beispiel ein Gateway J1939 zu NMEA2000). Die Bridge Programmierung
kann trigonometrische Funktionen beinhalten und Daten umrechnen.

> Es kann eine verschliisselte Programmierung angeboten werden, um Anderungen und Kopien
auszuschliessen.

Die Programmierung des Gerates erfordert Kenntnisse liber den NMEA 2000 Standard, welche
von der National Marine Electronics Association zu bekommen sind: http://www.nmea.org.

Leistungsaufnahme 1.) CAN1: 9..30V, 38mA; 2.) CAN2: 9..30V, 13mA
Ausgestattet mit zwei SeaTalk NG oder zwei mannlichen NMEA 2000 Micro Anschllissen EUR € 2 L|'9

Gehduseldnge des Gerdts (ohne Anschliisse): 54/40 mm
Kabelldnge: 500 mm




PYTHON GATEWAY YDPG-01

Das Yacht Devices Python Gateway verbindet NMEAD183 Gerate mit dem NMEA2000 Netzwerk
und bietet durch die Python 3 Programmiersprache und der Yacht Devices Bibliothek eine

unschlagbare Leistung bei Datenverarbeitung und Datenfilterung.

Es kann in folgenden schwierigen Fallen eingesetzt werden:

» Erstellen von eigenen Gateways: Im Fall von proprietdren oder Datens&tzen ausserhalb des
Standards ist das Gateway die beste Plattform um schnelle Lésungen zu erstellen. Dank der
Python Sprache und der Yacht Devices NMEA Bibliothek.

» Stellt die ordnungsgemaRe Funktion der Ausriistung sicher. Zum Beispiel kann man mit nur
einigen Programmierzeilen einen virtuellen Tiefengeber zu erzeugen, der korrigierte Werte
flir einen echten Echolotgeber erzeugt oder einen Offset Datensatz hinzufiigt.

» Stellt die richtige Dateniibertragung sicher. Das Gateway erlaubt unterschiedliche
Geschwindigkeiten fiir den NMEA 0183 Ein- und Ausgang festzulegen. Programmierte
Nachrichten kdnnen weitergegeben werden, man kann die Checksumme nach bestimmten
Codes vergeben (wurde bei sehr friihen NMEAO183 Versionen nicht benétigt), Gebernamen in
Datensdtzen kdnnen verdndert werden etc.

» Nicht nur NMEA. Das Gateway kann in jedem CAN Netzwerk verwendet werden (J1939, BRP CAN,
CANOpen) mit Datengeschwindigkeiten von bis zu 1 Mbps mit RS-232 oder RS422 Geraten.

» Diagnosefidhigkeiten. Wie in einem Hackerfilm kann man es an einen Laptop tiber USB
anschlieBen und dann tippt man Befehle liber die Tastatur ein um den Datenfluss im
Netzwerk live zu sehen oder um Tests durchzufilihren.

» Aufzeichnung der Netzwerkdaten. Ein interner 16MB Flash Drive erlaubt es eigene Datenlogs
aufzuschreiben oder zu streamen. Man kann zum Beispiel ein digitales Logbuch fiihren und
Tiefendaten fiir eigene Karten sammeln.

Das Gateway ist mit einem NMEA 2000 (CAN Bus) Interface ausgestattet, es hat einen

NMEA 2000 Micro C Stecker oder einen SeaTalk NG Stecker (je nach Model), es hat zwei serielle
Anschliisse (1x NMEAD183 TX und 1x RX). Uber den USB Mini-B Stecker kann er mit einen
seriellen USB Port verbunden werden und auch als USB Disk Interface eingesetzt werden.
Nutzerprogramme kdénnen von einem PC per USB zum Gateway lbertragen werden.

Schauen sie sich online die coolen Beispiele fiir mogliche Programmiercodes an:

B&G
FASTNET

AIS Konverter von B&G FastNet Protokoll Gateway BRP Rotax Motor Gateway
NMEAO183 zu NMEA 2000 11 Bit CAN Frames

Ausgeriistet mit NMEA 2000 oder Raymarine SeaTalk NG Stecker

Stromverbrauch vom NMEA2000 Netzwerk max. / Durchschnittlich: 68 / 32mA EU R € 2 L|.9 2 8

Gerateabmessungen: (ohne Stecker): Stmm
NMEAO183 Kabellange: 450mm
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Dies ist ein Kurscomputer und die Motor Ansteuerung in einem einzigen Gehause. Er kann
Boote bis zu 40 FuR und 12 Tonnen Verdrangung steuern. Es kdnnen 12V oder 24V

Hydraulikpumpen oder Linearantriebe mit elektrischer Kupplung angeschlossen werden,
deren Dauerstromaufnahme 15A nicht libersteigt (21A kurzzeitig).

Um den Autopiloten zu installieren wird mindestens ein NMEA 2000 oder SeaTalk NG Netzwerk
bendtigt, ein Kompasssensor und ein Ruderlage Sensor miissen vorhanden sein. Im
Gegensatz zum Vorgdnger Model YDAP-0Ok4 bietet das YDAP-0S eine hdhere Leistung und WiFi.
Der integrierte Web-Server ermdglicht Software Updates, eine leichte Konfiguration des
Autopiloten und die Kontrolle. Man bendtigt kein spezielles Display oder Tastaturen und das
Gerat kann lberall eingebaut werden.

Der Autopilot kann auch mit 5 Tasten (oder auch nur 2
fir Standby oder Auto) gesteuert werden die am
Terminal verbunden sind. Der Status vom Autopiloten
kann lber die internen LEDs am Gerat abgelesen
werden oder lber anzuschliessende externe LEDs
und einen Pieper angezeigt werden. WiFi kann
ausgeschaltet werden.

Der Autopilot unterstiitzt AUTO, WIND und TRACK Modus.

Um den WIND Modus zu verwenden muss nattirlich ein

Windsensor im Netzwerk vorhanden sein. Fiir den TRACK

Modus werden GPS Daten und ein Plotter, oder eine

Navigationssoftware auf einem PC oder Tablet benétigt. Autopilot YDAP-04 and YDAP-05

AUTOPILOT

Kclose

- ‘ HTG 310M SOG kn
P

HOLD

Set heading Y

310

NP

Simrad MFD arbeitet mit unserem Autopilot Autopilot eingebautes Kontroll Panel (web)

Der Autopilot ist kompatibel mit den modernen Simrad, B&G, Lowrance und Raymarine
Displays und kann Uber deren Kontroller gesteuert werden. Er ist ebenfalls kompatibel
zu den 3lteren Raymarine SeaTalk NG Autopiloten (Raymarine ST?0) und kann verwendet
werden um zum Beispiel einen SmartPilot oder SPX10 Kurscomputer zu ersetzten.

Zertifiziert liber die National Marine Electronic Association

NMEA 2000 Stromversorgung / Spannungsaufnahme 7..16V / 20mA EU R € 3 L|.9

Batterie Spannung Antrieb / Kupplungsausgang: 7..29V
Maximale Stromaufnahmen Antrieb / Kupplung: 15A / 10A




ENGINE GATEWAY
YDEG-04

J1939 Backbone

CAN LOG VIEWER SOFTWARE

Freeware Viewer, Player, Rekorder und Konverter von CAN (Controller Area Network) Logs. Es

p—" ¥

kann Ihre CAN-Aufzeichnungen abspielen oder Livedaten von unserem USB, Wi-Fi und
Ethernet Gateways auf einem PC-Bildschirm anzeigen und sich &ndernde Daten hervorheben.

CAN Logs beinhalten Daten auf Netzwerklevel und sind mit jedem high-level Protokoll
kompatibel, inklusive J1339 und NMEA 2000. Der CAN Log Viewer lauft auf Microsoft Windows,
Mac OS X und Linux.

Eigenschaften:
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Neuerscheinungen in 2025

VREF

GND
Temperature #1
Temperature #2
Temperature #3
Pressure #1

Battery #3
Speed (pitot)
Rudder

Tilt / Trim
Trim tabs #1
Trim tabs #2
RPM #1

RPM #2

Pressure #2
Pressure #3
Alarm #1
Alarm #2

VIN 7..30V
Fluid #1 , |Yacht Devices
Fluid #2

Fluid #3

Fluid #4

Alarm #3

Alarm #4

Fuel Rate #2 IN

Fuel Rate #2 OUT

ANALOG GATEWAY

Q3
2025
A]arm#l __uy#l
Alarm #2 Battery #2
Alarm #3
e Alarm #4
Alarm #5
VREF

Fuel Rate #1 IN
Fuel Rate #1 OUT

Alternator
Rudder
RPM #1
RPM #2
Alarm #6
Alarm #7
GND

EEWY

5V Output

Seit 8 Jahren haben wir immer die Actisense oder AlbaCombi Produkte empfohlen wenn die
Daten aus analogen Motoren flir das NMEA 2000 Netzwerk libersetzt werden sollten. Also
wird es jetzt Zeit fiir eine neue Lésung. Ein wirklich einfach zu konfigurierendes sehr
flexibles Gateway, das liber das Web Interface und tiber WiFi ganz einfach eingestellt
werden kann. Die Motordaten werden einfach liber ein Tablet oder Handy angezeigt und
diese Datenseiten sind einstellbar. Zusatzlich kann es Durchflussdaten aus Impulsgebern
von zwei Diesel Motoren erfassen. Um alles abzurunden kdnnen zusatzlich die Batterien,
Tanks, analoge Ruderlagegeber und Trimmklappen libersetzt werden. Alle Daten werden im
NMEA 2000 Netzwerk fiir MFDs oder ein Tablet zur Verfligung gestellt.

RESELLERS

USA

Australia

SlimSchip

Norway

Sweden
Odelco SE

United Kingdom

Marine Devices Ltd
Phone: +44 7971 895 895
www.marinedevices.uk

Yacht Devices U.S.
Phone: +1 239 688 7680
www.yachtdevicesus.com

Yacht Devices Australia
Phone: +61 493 043 798
www.yachtdevices.com.au

Netherlands

Phone: +31 653 920 004
www.slimschip.nl

SEATRONIC
Phone: +47 69 25 09 60
www.seatronic.no

New Zealand

Beacon Marine

Phone: +64% 09 3600121
www.beaconmarine.nz

Phone +46 8 718 03 00

BHHauTl

www.odelco.se

Germany

Busse Yachtshop

Phone: +49 4347 909 2840
www.busse-yachtshop.de

Finland

ProNav

Phone +358 10 2291 900
www.pronav.fi

Denmark

Dansk Marine Center — Udstyr
Phone: +45 98 162206
www.nordjysk-marine.dk

France

YD Boat Solutions
Phone +33 630042065
www.ydboatsolutions.fr

Austria

Werner Ober GmbH & Co KG
Phone: +43 5577 824 19
www.yachtelektronik.at

Spain

Disvent Ingenieros SA
Phone: +34 933 63 63 85
www.disvent.com

Turkey

Electromarine Gemi Elektronigi
San.ve Tic.Ltd.Sti.

Phone: +90 850 532 0048
www.mavidenizsepeti.com

O
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